Tour de haute précision sur socle
Chariot N°

Protocole de controle géomeétrique
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Comparateur | Broche de la poupée
a a) Fond-rond du centrage a) 0,002 Vo4
b) Faux-rond de la face b) 0,002 D00y
(écart total mesuré en 2 points /
opposés de 180°)
2.2 C
e ,p a) sans jeu radial
%j b b) sans jeu axial
¢) Faux-rond du cone intérieur c) 0,002 C))UC) 2
Comparateur | Broche de I'axe du logement
et mandrin de la pointe vive
a 1) Mesuré 2 la sortie du logement 1) 0,003 N 0O0)
(7\'::." iOb ) g ) (/}O(/l{
i 2) Mesuré a une distance de 200 mm | 2) 0,020 5 o8
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2 - 2 , v
- = 22 Parallélisme de I'axe de la broche
avec le banc
_( a) dans le plan vertical 2001/200 (0,006
(vers le haut)
i b) 0,01/200 |.n NP s
b) dans le plan horizontal (vers Favan) u/ 00 L(




